Cyberdine Quattro
Einbau von ROM und Microcontroller

Ausrichtung des Microcontrollers: Kerbe links
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Ausrichtung des ROMs: Kerbe rechts

Bitte achten Sie auf die halbrunde Kerbe der beiden Chips. Die Ausrichtung muss mit der
Markierung auf der Platine Ubereinstimmen. Ein falsch eingesetzer Chip, kann das Board beschadigen.



